Vision-Sensor

F150-3

OMmRON

Einfach Parametrierung ohne Programmier-
aufwand ermdglicht schnelles und einfaches
Kontrollieren Ihrer Qualitdtsmerkmale.

Merkmale

Intelligente Beleuchtung

Verschieden aufgebaute intelligente Beleuchtungen sorgen
fur ein deutliches und stabiles Bild, das fur die Prifung
geeignet ist. Durch die Kuppelform werden die Einflisse
externer Lichtquellen minimiert. Rotes und griines Licht wird
gemischt, sodass eine grof3e Palette von Objekten sicher
gepriift werden kann.

Defekt-
ermittlung

Prufung von Defekten auf Knopfzellen

Vielfaltige Beleuchtungsarten

Beleuchtungsrichtung und Intensitat sind veranderbar. Mit
dem F150-SLC20 ist au3erdem eine koaxiale Ausleuchtung
moglich. Die optimale Beleuchtungsart fir das jeweilige Ob-
jekt ist frei wahlbar.

F150-SLC20
(Erfassungsbereich: 20 mm)

Die Lichtstarke kann separat in 8 Stufen fiir
5 Segmente eingestellt werden.

F150-SLC50
(Erfassungsbereich: 50 mm)

Die Lichtstarke kann separat in 8 Stufen fiir
8 Segmente eingestellt werden.

5
2 1

3|1 |5 6|2 48

Koaxiale
Vertikalbeleuchtung

Beleuchtungssteuerung erfolgt tiber das Menu

« Beleuchtungsbereich und Intensitat werden tber das Ein-
stellment gesteuert. Einstellungen sind einfach verander-
bar, ohne dass dazu an der Beleuchtung selbst gearbeitet
werden muss.

« Die Beleuchtungsinformationen werden au3erdem als Sze-
nendaten behandelt und kdnnen daher bei Prufprogramm-
anderungen zusammen mit den anderen Bedingungen
verandert werden.

« Die Beleuchtungseinstellung wird als Zahlenwert fest ein-
gestellt. Auf diese Weise wird die Reproduzierbarkeit der
Beleuchtungseinstellungen unterstiitzt.
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Kamera und Objektiv integriert Vielfaltige Bild-Einlesemethoden
Dadurch ist das Ausrichten der Kamera einfach. Bilder von zwei Kameras kdénnen gleichzeitig eingelesen
. . werden. Zu den Einlesemethoden gehort der
2' Kam era- E N h elt aufeinanderfolgende Wechsel zwischen den beiden Kameras
Uber die 2-Kamera-Einheit kann an einen Controller sowie das Kombinieren der Bilder zweier Kameras zu einem
kostengiinstig eine weitere Kamera angeschlossen werden. einzigen Bild.
=
Zwei
Vollbilder Kamera 0 Kamera 1
0 =» 1
Vertikal- Kamera 0
kombination [RERE bbbk !
. v
O/ |+ |1 ]|= 1
____________________ 4
Horizontal- Kamera 0 Kamera 1
kombination 1 P AR L LR EL L H
0
0O |« 1 |-=
1
_________________ 4
Horizontal- Kamera 1
kombination 2 :'fé-“p-eﬁ? ------------------------- .
H v
+ =
1 1
T )
Kamera 1
Anwendungsbeispiele fir den Einsatz von zwei Kameras
Boxen von zwei Seiten prifen PCB-Positionierung
Beide Seiten einer Box unter Verwendung von zwei Kameras Koordinaten der Positionsmarkierungen unter Verwendung von
gleichzeitig prifen. 2-Kamera-Einheit  [0L zwei Erfassungsbereichen bestimmen. -
- e
b P : o
Kamera 0 T~ : : - “
. u Kamera 15 N
A 2 lg‘ n ] 2 ‘ lg‘
[ [ v 2-Kamera-
. . Einheit
' v
Kamera 1 .
| |
Triggersensor :
| |
Controller :
L] [ <
Dll:l Positionsdatenausgang
Speicherprogrammierbare Steuerung Controller
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Merkmale

Bildspeicherfunktion

Es kdnnen bis zu 23 Bilder gespeichert werden*.

Anhand des gespeicherten Bildes kann geprift werden, um welche Art von Defekt es sich handelte. Auf diese Weise werden
Wartung und Optimierung der Qualitétssicherung verbessert.

Zur genauen Fehleranalyse ist es moglich, die abgespeicherten Bilder erneut zu * Bilder kdnnen vor dem Ausschalten der

. . . . . . . Spannungsversorgung abgespeichert werden.
kontrollieren. Somit werden Einstellarbeiten enorm reduziert, auch ohne das ein Objekt  p; iher hinaus ist auch die Speicherung aller

Bilder, also auch der ,guten” Bilder, moglich.

vorliegt.

FertigungsstralRe

28 0 %08 &~
Objekt
Fehlerfreies Fehlerfreies Fehlerhaftes Fehlerhaftes Fehlerhaftes Fehlerfreies Fehlerhaftes
Produkt 1 Produkt 2 Produkt 1 Produkt 2 Produkt 3 Produkt 3 Produkt 23

Produktbild OK Produktbild nicht OK

N\ AN J
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Merkmale
Leistungsfahige kompakte Progressiv- Prifung auf Defekte und Verunreinigungen
Scan-Kamera e Omrons eigener Algorithmus gestattet die rasche und

detaillierte Prufung auf sichtbare Beeintrachtigungen wie
z. B. Spane, Scharten, Grate und Schmutzpartikel.

e Es konnen geradlinige, kreisformige und rechteckige
Bereiche eingerichtet werden, sodass die Priifung auf eine
Vielzahl von Defektformen mdglich ist.

e Klein und mit hoher Auflésung.

e Progressiv-Scan-Methode und quadratische Pixel machen
eine schnelle und detaillierte Bildaufnahme mdglich.

e Ausgestattet mit einen elektronisch gesteuerten Shutter fur
den Einsatz unter Hochgeschwindigkeitshedingungen.

e Die Shutterzeit kann fir jedes Priifprogramm separat tUber
das Menu eingerichtet werden. Bestimmen Sie die
optimale Verschlusszeit fur die jeweilige Geschwindigkeit
und das jeweilige Objekt.

Kantendetektion/Vermessung
e Hochgenaue Messungen im Subpixel-Bereich sind
mdglich. Sehr gut geeignet fir Vermessungsaufgaben.

Hint dausblend fi timale Priifbild e Beinhaltet Funktionen zur Messung der Anzahl und
intergrundausbiendung, sorgen Iur optimale Frutblider. Abstande bei der Priifung von IC- und Steckerpins.
e Die Bildvorverarbeitung kann in Echtzeit (gleichzeitig mit

dem Einlesen der Bilder) vorgenommen werden.
Originalbild Konturenerkennung

Gummidichtung sichtbar

Bildvorverarbeitung

e Die Funktionen der Bildvorverarbeitung, wie z.B. Glatten,
Kantenverstarkung, Kantenerkennung und

Klemmenabstand

Hochprazise Mustersuche

e Die hochgenaue Positionsmessung mit
Subpixelalgorithmen ist mittels 256-Graustufen-Suche
machbar. Diese Funktion eignet sich ideal fir
Anwendungen mit Hochprazisionspositionierung.

Berechnete Ausgabewerte

e Uber das Menii kann die Verarbeitung von Messdaten, z.B.
in Form der vier arithmetischen Funktionen, sowie Uber
Minimum, Maximum, Abstand zwischen zwei Punkten und
Winkel bestimmt werden.

e Bis zu 24 Einzeldaten oder Verknipfungen von Daten
kénnen ausgegeben werden.

] Messung von
. Bezugspunktpositionen auf
einer Leiterplatte

Berechnung des Abstands
zwischen Bohrungen
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Systemkonfiguration

et .Kameras ............................. ..

: Spannungsversorgung  Triggersensor

F150-KP
Handbedien-
konsole

Kamera mit intelligenter Beleuchtung:
F150-SLC20
(Erfassungsbereich: 20 mm)

[ r—
Steuereinheit - .
F150-C10E-3 i‘ﬁ
F150-C15E-3 -
F150-C15E-3-DRT
F150-C15E-3-PRT i

Kamera mit intelligenter Beleuchtung:
F150-SLC50 : PR —
(Erfassungsbereich: 50 mm) : L ; 9 B

F150-VS
. Kamerakabel (3 m)

F150-VM
Monitorkabel (2 m)

Kabel fur 2-Kamera-Einheit
(15 cm)

(im Lieferumfang der
2-Kamera-Einheit enthalten)

BNC-Cinch-Adapter
‘s &4 (im Lieferumfang des
Monitorkabels enthalten)

Kameras mit Beleuchtung:

F150-SL20 :
(Erfassungsbereich: 20 mm) . F150-A20
F150-SL50 . 2-Kamera-Einheit

(Erfassungsbereich: 50 mm)

Hinweis: — 2
24-V-DC- 0 .
Spannungs- — :
versorgung .
verwenden.

Monochrom-
CRT-Monitor
F150-MON =
VMMO9/3

-0

F150-S1A
Kamera

F150-VS Kamerakabel (3 m)

: Bei Verwendung dieser Kamera beachten Sie :
. bitte die Informationen unter .
.Kameras, Objektive und Beleuchtung“.

< *Wenn der Erfassungsbereich nicht der GroRe des Messobjekts -
+ entspricht, konnen Sie ein einfaches CCTV-Objektiv und normale <
+ Beleuchtung verwenden. .
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Kameras mit Beleuchtung

Kamera mit intelligenter Beleuchtung Kamera mit Beleuchtung

Produktbezeichnung

Erfassungsbereich: 20 mm F150-SLC20 Erfassungsbereich: 20 mm | F150-SL20A

Erfassungsbereich: 50 mm F150-SLC50 Erfassungsbereich: 50 mm | F150-SL50A
* Bei diesen Kameras sind Objektiv und intelligente Beleuchtung auf eine * Bei diesen Kameras sind Objektiv und Beleuchtung auf eine
Standardkamera fiir das F150-System (F150-S1A) montiert. Standardkamera fur das F150-System (F150-S1A) montiert.

Abstand zum Prifobjekt und Erfassungsbereich
Der Kameraabstand ist fest.

Befestigen Sie die Kamera in einem Abstand, der die korrekte Abbildung des Prifobjekts gestattet.

( F150-sLC20 ) ( F150-SL20A )

I

e —]
O]

Kameraabstand:

) I Kameraabstand: . 61 bis 71 mm
Objekt _v_15bis 25 mm Objekt

Erfassungsbereich (20 x 20 mm) - ereich |(20 20 mm)
rfassungsbereic x 20 mm

( F150-sLC50 ) ( F150-SL50A )

i

®

Kameraabstand:
66 bis 76 mm

Kameraabstand: Objekt
Objekt 16,5 bis 26,5 mm
— |

Erfassungsbereich (50 x 50 mm)

Erfassungsbereich (50 x 50 mm)
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Bestellinformationen

OMmRON

Bezeichnung

Produktbezeichnung

F150-C10E-3 (NPN)
F150-C15E-3 (PNP)

F150-C10E-3-DRT

Controller
(CompoBus/D)
F150-C15E-3-PRT
(PROFIBUS)
Kameras mit intelligenter F150-SLC20
o Beleuchtung F150-SLC50
g _ F150-SL20A
< | Kameras mit Beleuchtung
X F150-SL50A
Nur Kamera F150-S1A
2-Kamera-Einheit F150-A20
Konsole F150-KP
LCD-Monitor F150-MO5L
Videomonitor F150-MON = VMM9/3
Kamerakabel, 3 m F150-VS
Monitorkabel, 2 m F150-VM
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Technische Daten

Controller — F150-C10E-3/C15E-3 und F150-C15E-3-PRT/DRT

Parameter

Angaben

AnschlieRBbare

1 oder 2 (bei Verwendung der 2-Kamera-Einheit F150-A20)

Kameras
Auflésung 512 (H) x 484 (V)
Anzahl der
Szenen 16 Prifprogramme(iiber RS-232C auf einem Computer erweiterbar)
(Prufprogramme)
Bildspeicher- . . . .
: Bis zu 23 Bilder kénnen gespeichert werden
funktion
VRIS 256 Graustufen / Binar
methode
iy . Glatten, Konturenbearbeitung, Konturenerkennung, Hintergrundunterdriickung
Vorverarbeitung

Binare Stufen

256 Stufen (je Messbereich)

Lagekorrektur

Korrekturrichtungen: X, Y, 6 / Erfassungsmodi: Binérer Schwerpunkt,
Hauptachsenwinkel / Modellposition: Mittelpunkt, Konturposition

Messbereiche

16 je Szene (Prufprogramm)

Flachenschwerpunkt, Hauptachsenwinkel, Muster-Korrelationswert, Musterposition, Defektgrad, Konturposition, Konturzahl,

M ten . . o
e mittlerer Grauwert, relative Position
Ziﬁ?:::ﬁgs_ Vier arithmetische Operationen, Abstand, Maximum, Minimum, Absolutwert, sonstige

Ergebnisausgabe

Gesamtbeurteilung, Berechnungsergebnis (Entscheidung) nach Messbereichen, Mess- und Berechnungsdaten
(Ausgang Uber RS-232C sowie Uber Parallelschnittstelle moglich)

Ein-/Ausgangs-
schnittstellen

Monitor 1 Kanal Composite Video
RS-232C 1 Kanal, (9-polige D-Sub-Buchse)
CompoBus/D 1 Kanal (F150-C10E-3-DRT)
PROFIBUS-DP 1 Kanal (F150-C15E-3-PRT)
Parallele

F150-C10E-3 und F150-C15E-3: 11 Eingange / 21 Ausgange
F150-C10E-3-PRT/DRT: 1 Eingang, 5 Ausgénge (einschlie3lich Steuerungseingange und -ausgange)

Versorgungs- | 5 4 his 26,4 V DC

spannung

Stromaufnahme |ca. 0,5 A

Umgebungs- Betrieb: 0°C bis 50°C / Lagerung: -25°C bis 65°C (ohne Reif- und Troépfchenbildung)
temperatur

Luftfeuchtigkeit Betrieb/Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Trépfchenbildung)

Gewicht )

(verpackt) ca. 940 g (Controller: 390 g)

Mitgeliefertes
Zubehor

Drei Handbiicher, CompoBus/D-Stecker (nur Ausfiihrung DRT), PROFIBUS-DP-Stecker (nur Ausfihrung PRT)

F150-3
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Kamera

Kameras mit intelligenter Beleuchtung: F150-SLC20/50
Kameras mit Beleuchtung: F150-SLC20A/50A
Kamera: F150-S1A

Parameter Angaben
Bildsensor | 1/3-Zoll-CCD
Effektive
Auflsung 659 (H) x 494 (V)
Kamera  [gpyter-
Rﬂﬁlon Elektronisch gesteuerte Verschlusszeiten: 1/100, 1/500, 1/2000, 1/10000 s (uber das Menii einstellbar)
schlusszeit)
Objekt- F150-SLC20: 15 bis 25 mm / F150-SLC20: 16,5 bis 26,5 mm / F150-SL20A: 61 bis 71 mm / F150-SL50A:
abstand 66 bis 76 mm
Objektlv Erfas-
sungs- F150-SLC20/SL20A: 20 mm" / F150-SLC50/SL50A: 50 mm"™
bereich
Beletch Lichtquelle | F150-SLC20/50: Rote und griine LED / F150-SL20A/50A: Rote LED
eleuch-
tungs- Beleuch-
einheit tungsan- Impulsabgabe (mit Kameraverschluss synchronisiert)
steuerung
Umgebungstemperatur | Betrieb: 0°C bis 50°C / Lagerung: -25°C bis 60°C (ohne Reif- und Trépfchenbildung)
Luftfeuchtigkeit Betrieb/Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Tropfchenbildung)
Gewicht (nur Kamera) F150-SLC20: ca. 280 g / F150-SLC50: ca. 370 g
F150-SL20A/50A: ca. 135 g / F150-S1A: ca. 80 g
Mitgeliefertes Zubehor | Bedienungsanleitung

2-Kamera-Einheit: F150-A20 Monitor
Parameter Angaben Para-  Produkt-
AnschlieRbar meter bezeich-| LCD-Monitor F150-M05L Videomonitor F150-MON
SIS oEE 2 Produkt nung
Kameras
- - Grole 5,5 Zoll 9 Zoll

Umschaltung zwischen zwei Kameras, —
Modi vertikale oder horizontale Zusammen- Typ TFT-Farb-LCD Monochrom-CRT (Réhre)

stellung von zwei halben Bildern, Einzel- Aufldsung 320 x 240 800 Zeilen

kamerabild (Kamera 0 oder 1) Eingangssignal | NTSC Composite Video (1,0 V/ 75 Q)
Versorgungs- . -

20,4 bis 26,4V DC Versorgungs- . 100 bis 240 V AC
S{RETTIUIE spannung 20,4 bis 26,4 V DC (-15 % / +10 %)
Stromaufnahme | ca. 0.3 A Stromaufnahme | ca. 700 mA ca. 200 mA
Umgebungs- | Eetrieb: 0°C bis 50°C /7 Betrieb: 0°C bis 50°C/ | Betrieb: -10°C bis 50°C /
temperatur Lagerung: -25°C bis 65°C Umgebungs- | Lagerung: -25°C bis 65°C | Lagerung: -20°C bis 65°C

(ohne Reif- und Tropfchenbildung) temperatur (ohne Reif- und (ohne Reif- und

. | Betrieb/Lagerung: 35 % bis 85 % Tropfchenbildung) Tropfchenbildung)

Luftfeuchtigkeit . . -

(ohne Tropfchenbildung) Betrieb/Lagerung: .

. . ) . 10 % bis 90 %
Gewicht Luftfeuchtigkeit |35 % bis 85 % (ohne Reif- . .
. ) (ohne Troépfchenbildung)

nur 2-Kamera- | ca. 220 g und Trépfchenbildung)
Einheit Gewicht

Mitgeliefertes
Zubehor

Bedienungsanleitung, Kamerakabel (1)

(nur Monitor)

ca. 1kg

ca. 4,5 kg

Hinweis:

An Controller F150-C10-3 anschlieRbar.
Nicht an Controller F150-C10 oder F150-C10-2 anschlieRbar.

Mitgeliefertes
Zubehor

Bedienungsanleitung,
4 Montagewinkel

Bedienungsanleitung
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Bezeichnungen und Funktionen der Komponenten, Anzeigen und Bedienelemente
F150-C10E-3/F150-C15E-3

Strom-
Masse- versorgungs- Ausgangs-
klemme klemmen  klemmen Eingangsklemmen

P2 s

Il
T B o A e o e e (@ Leuchtet bei eingeschalteter Stromversorgung.
v ‘®U®‘ ‘®‘ ‘®‘ ‘®‘ @‘ ‘®‘ ‘®‘ ‘®‘ ‘@‘ ‘®‘ ‘@ @ Leuchtet, wenn F150 im Betriebsmodus.
ersorgungs- G0
spannungsanzeige s A Q.mv®a® @ @ C"?UC’?D % ® Leuchtet bei Auftreten eines Fehlers.
[ne ] - ERR | GATE]| NC |RESET| STEP] DI1 | DI3 | DI5 | DI7
Ansei = OMmRON P @ Fir Anschluss des F150 an externe Geréte wie
RUN-Anzeige @ £ Zﬁf“ F150 ggsgg; PCs oder speicherprogrammierbare Steuerungen.
£1 ERROR VISION MATE CONTROLLER
é @ ® Fir Anschluss des F150 an Kamera oder
CAMERA MON(TOR CONSOLE 2-Kamera-Einheit.
Fehleranzeige G @ (® Fur Anschluss an die Stromversorgung.
Konsolen- (@ Fur Anschluss an Massekabel.
T stecker . oy
Re232c | | Looil ool bos|por] o [ oo [ooril oo borel (® Fur Anschluss des F150 an externe Gerate wie
Triggersensoren oder speicherprogrammierbare
RS-232C @ !® !® @\ @ @ @ ‘® ‘®T Steuerungen.
Stecker — !®H®! !®! !®! !®! !®! !®H H®‘ ‘®‘ - Fiir Anschluss an Monitor.
O I l | LO @ Fir Anschluss an die Konsole.

o ®

Kamera- Ausgangsklemmen * Hier bitte nicht 6ffnen.
stecker

F150-C10E-3-DRT (Ausfiihrung CompoBus/D (DeviceNet))

Strom-
Masse- versorgungs- Ausgangs-
klemme klemmen  klemmen Eingangsklemmen o
@ (@ Leuchtet bei eingeschalteter Stromversorgung.
C? (@ Leuchtet, wenn F150 im Betriebsmodus.
Ol [ I T \ | O ® Leuchtet bei Auftreten eines Fehlers.
T T T T T T
Fur Anschluss des F150 an externe Gerate wie
CldittcciREeRE ® . .
= mm——— PCs oder speicherprogrammierbare Steuerungen.
Betnebsanzelge@% e “‘_’_ _ %U$ “C"‘)‘ = l‘ ® ;uKr Anschlggshd(is F150 an Kamera oder
NC ERR | GATE| NC RESET STEP] NC | NC | NC | NC -Kamera-Einheit.
RUN-Anzeige £] POWER 0mR°n Monitor-
g @ 1 RN stecker ® Fir Anschluss an die Stromversorgung.
£1 ERROR VISION MATE CONTROLLER
8@ @ @ Fir Anschluss an Massekabel.
CAMERA MONI|TOR CONSOLE
Fehleranzeige (9 Fur Anschluss des F150 an externe Geréate wie
o oo @ Triggersensoren oder speicherprogrammierbare
& = Steuerungen.
— Konsolen-
RS-232C ‘—Rsmc Ammgss s, pn stecker Fiir Anschluss an Monitor.
Stecker o = @ Fur Anschluss an die Konsole.
[} o o o o o
: ! @ Zeigt den Status des F150 bei CompoBus/D
(R Kommunikation.
O I @ @ |_9 ® Zeigt den Status des F150 bei CompoBus/D
Kommunikation.
Kamera- CompoBus/D
stecker Stecker Knotenpunktadresse und Datenubertragungs-
MS-Anzer @ @ geschwindigkeit fur CompoBus/D-Kommunikation
-Anzeige DIP-Schalter * Hier bitte nicht offnen. einrichten.

NS-Anzeige
@ Fur Anschluss des Datenkabels eines
CompoBus/D Netzwerks.
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F150-C15E-3-PRT (Ausfuhrung PROFIBUS-DP)

Masse-
klemme

Strom-

klemmen

versorgungs- Ausgangs-
Klemmen

Eingangsklemmen

I

I - (O]

i Inl 11 Inl Inl Inl Inl Inl Inl Inl Il
cicieieielitieleleld
Betriebsanzeige @ @‘ @ @ @ @ @ @ ‘@ ‘@;
C? - [ R BUSY R C | TN T [CoMIN'
& | ERR | GATE] NC JRESET| STEP] NC | NC | NC | NC
- i OMRON itor
RONANZEI0 2) S | JREEEY| F150 Monitor
£ ERROR VISION MATE CONTROLLER O
10
é) CAMERA MONITOR CONSOLE
Fehleranzeige
@ @
Konsolen-
RS-232C — stecker
Stecker g
wo| (& [ @
@RESJ PROFIBUS-DP.
|
o e ©
Kamera- PROFIBUS-DP-
stecker stecker
PROFIBUS @ @ . . L
Kommunikations- PROFIBUS 2 Drehschalter * Hier bitte nicht offnen.
anzeige Busfehler- Bus-Adresse
anzeige (Stationsadresse)

(@ Leuchtet bei eingeschalteter Stromversorgung.
(@ Leuchtet, wenn F150 im Betriebsmodus.
(® Leuchtet bei Auftreten eines Fehlers.

@ Fur Anschluss des F150 an externe Geréate wie
PCs oder speicherprogrammierbare Steuerungen.

(® Fir Anschluss des F150 an Kamera oder
2-Kamara Einheit.

(® Fur Anschluss an die Stromversorgung.
(@ Fur Anschluss an Massekabel.

(9 Fir Anschluss des F150 an externe Geréte wie
Triggersensoren

Fir Anschluss an Monitor.
@) Fur Anschluss an die Konsole.

@ Zeigt den Status des F150 bei PROFIBUS-DP
Kommunikation.

@ Zeigt den Status des F150 bei PROFIBUS-DP
Kommunikation.

Einrichten der Knotenpunktadresse von
PROFIBUS-DP Kommunikation.

@ Fir Anschluss des Datenkabels eines
PROFIBUS-DP Netzwerks.
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Funktionsmeni

Menustruktur
Dialogmeni

(

Tool

D
c
= 2
E§
§ 3
Zz 0

*

|m Startup mode u |m ProfiBus/DP setting

|m Set key operation* u |m Refer to ProfiBus/DP

|m Display u |m Host link u

|m Device settings u |m Normal * u

—{ Output ) H Rs23c )

System T|m Communications u||m Terminal block u

|xc: mode

Monitor mode

End
m Position w |m Chip/Bur u
Position
ﬁ Region u||m Presence

u

n einem Priifprogramm sind bis zu 16 Einzelmessungen mdglich

Set mode

—

Ref image w

verwenden.

Nur F150-C15E-3-PRT

Expertenmenu

. sae )

Tool

Monitor mode

Set mode ——

* Bei Verwendung der 2-Kamera-Einheit erfordert die Mentkonfiguration fiir den Einstellmodus zusétzliche Kameraeinstellungen.

Error method

|m

Startup mode u

|m Set key operation u

Display u

Host link

Device settings u

Normal

|m
|m
|m

Output u

RS-232C

|m Communications

ProfiBus/DP setting
Refer to ProfiBus/DP

Terminal block

|m

Expression

J

Judge

*Bei Verwendung einer 2-Kamera-Einheit

lauten die Messbereiche wie folgt:

Kamera 0: 0 bis 7
Kamera 1: 8 bis 15

(0 bis 15)

Relative search
Density AVG

Defect (line)

Defect (circumference)

Edge position

Gravity and axis

|m Measurement region T

|m Gravity and area u

Position compensation

Direction

*Bei Verwendung einer
2-Kamera-Einheit lauten
die Messbereiche wie folgt:
Kamera 1: 10 bis 11
Kamera 0: 0 bis 1

(0 bis 1)

Nur F150-C15E-3-PRT

Je nach Modus werden Elemente
@D maoglicherweise nicht angezeigt.

Edge position

Gravity and axis

|m

Region

Gravity and area u

Light control

Calibration

e
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Abmessungen (Mal3einheit: mm)

OMmRON

Controller

Konsole

F150-C10E-3, F150-C50E-3,

F150-C15E-3-PRT,
F150-C10E-3-DRT

CAD-Datei F150 01
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